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[Sto93] J. Stoer: Numerische Mathematik 1. Berlin: Springer 1993.
[StB90] J. Stoer und R. Bulirsch: Numerische Mathematik 2. Berlin: Sprin-
ger 1990.
(Klassiker, sehr umfangreich und vollständig, als erste Einführung weniger
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Engeln–Müllges, G.; Reutter, F.: Numerische Mathematik für Ingenieure.
Mannheim: Bibliographisches Institut 1994.

Golub, G. H.; Van Loan, C. F.: Matrix Computations.
Baltimore: Johns Hopkins University Press 1989.

Golub, G. H.; Ortega, J. M.: Wissenschaftliches Rechnen und Differential-
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Engeln–Müllges, G.; Uhlig, G.: Numerical Algorithms with Fortran.
Berlin: Springer 1996.

Garbow, B. S.; Boyle, J. M.; Dongarra, J. J.; Moler, C. B.:
Matrix Eigensystem Routines – EISPACK Guide Extension. Berlin: Sprin-
ger 1990.



vi INHALT

NAG Fortran Library. Oxford: Numerical Algorithms Group.
– Introductory Guide, Mark 16. 1993.
– Manual, Mark 16, Vols. 1–12. 1993.
– Mark 16, Contents Summary. 1993.

Piessens, R.; de Doncker–Kapenga, E.; Überhuber, C.W.; Kahaner,
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